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PRUVODNI ZPRAVA (4/17)

Tato dokumentace je zpracovana jako podklad pro Upr avu a modernizaci sv_ételné

signalizace (SS27).

Dokumentace je zpracovana na objednavkistského taduCeska Lipa.

Technické pozadavky nésta Ceska Lipa na Upravu a modernizaci SSZ
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Nahrada stavajicihi@mdice SSS typu AZD BDadicem, ktery bude pkvyhovovat poZadawkn
tohoto dopravnihdeseni, ¥etré Uplné instalacéadice a jeho stavebniho zakladu.

Vymeéna nebo festavba (¥etré prip. potebnych oprav) sitelnych nagstidel na technologii
LED weetre pripadného dopkni novych nawstidel, bude-li vyplyvat z poZadafrkohoto
dopravnihaeseni.

Instalace novych akustickych rigstidel pro nevidome.
Vybudovani dopravnich detekfodle tohoto dopravnihteseni.
Dodani a instalace novych poptavkovyckitiek pro chodce dle tohoto dopravnitedeni.

Provedeni technick&ipravy (az do Urowhstozarovych svorkovnic) pro instalaci perifernich
zarizeni pro budouci realizaci preference vozidel MHD.

Provedeni technické&ipravy (aZz do UrowhstoZzarovych svorkovnic) pro instalaci perifernich
zarizeni pro budouci realizaci preference vozidel IZS.

Zapojeni koordinace - spoluprace novéadice siadii SSZ typu AZD BD a SIEMENS C 800.

Ocisteni a n&kry nawstnich stozdr a nosnych konstrukci néstidel kvalitnim natrovym
systémem s normouguepsanym odstinem barvy (doparje se konzultace s firmou ELOS -
Otto Zitek).

Prowteni stavu kabelového rozvodeetre stoZarovych svorkovnic a jejich dratovych forem.
V piipack zjisténi zavad a nedostdilejich odstraani.

Provedeni vodorovného dopravni eai dle tohoto dopravnihieSeni.

Zemni prace v pe¢bném rozsahu ¢etns definitivni Gpravy povrcth komunikaci).

Vyhotoveni dokumentace skdteeho provedeni stavby.

Veskery pouzity material a komponenty musi byt navgrvotidni kvali€ a s prohlasenim o
shod pro pouZiti v zEizeni SSZ.

Oziveni a uvedeni rekonstruovanéhetsiného signalizniho zdizeni do provozu.
Vypracovani revizni zpravy elektrickéhoiizani.

Provedeni komplexni zkouSky SS#@d uvedenim do provozud@tns vypracovani protokolu).

Zmény dopravniho zna €eni (dle situace):

Upravit vodorovné dopravni zna €eni.
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Zmény ve vystroji a vybaveni SSZ (dle situace):

e U vSech chodeckych nav éstidel doplnit nova akusticka ndv  éstidla pro nevidomé.
e VSechna stavajici nav éstidla vym énit za nav éstidla s LED diodami.

¢ Na wyloznik sloupu SSZ €. 3 umistit videokameru VK1.

e Usloupu SSZ €. 3 nadom é ¢.p. 812 osadit tla €itko pro chodce DPA.

* Nasloupu SSZ €. 4 osadit tla €itko pro chodce DPA'.

e Instalovat novy sloup SSZ €. 5 vysoky 6 m s vyloZznikem o délce vyloZzeni 4 m (v ystroj SSZ
na sloupu z ustane beze zm én).

* Navyloznik sloupu SSZ €. 5 umistit videokameru VK2.
* Navjezdu z ul. Konopeova (z autobusového nadrazi) instalovat induk ¢€ni smy éku DVD.

* Nadefinovat virtualni videosmy €ky DKA, DVBS, DVB1, DVBS' a DVB1'.

Radi¢ musi byt na vstupech vybaven _ pro pfijem signald od aktivni detekce vozidel MHD a pro
prilem povelovych signald z 1ZS dle bodu 3.d, i kdyz tyto signaly budou doplnény dodate¢né v
budoucnu.

Konkrétni technické provedeni aktivni detekce vozidel MHD i povelovych signald z IZS bude feSeno
dodate¢né s tim, Ze vystupy z nich budou pdjdou do radi¢e jako vstupy dvoustavovych analogovych
signald 0 (ne) nebo 1 (ano), obdobné jako vstupy z ostatnich detektord.

Vlastni dopravni feSeni SSZ je zpracovano tak, Zze je pfipraveno na pfijem vSech téchto signald, umi
na né reagovat pozadovanym zplsobem a mdze fungovat beze zmény s témito signaly i bez nich.

Upozornéni pro programatora radice

Pozadovanda posloupnost zadavani a ébéhu ridici logiky v radi¢i

Aby se minimalizovala doba reakeadice (spinani zelenych @rvenych rozkaz signalnich skupin
na vyhodnoceni vstuz detektoit, na vyhodnoceni stavovych paramiedrna vyhodnoceni logickyc
podminek, musi byt Fidici logika v Fadi¢i _zaddna tak, aby probihala v nésledujici¢asové

posloupnosti

(1) Vyhodnoceni narak a staw na vSech druzich detekiofvozidlovych, MHD, chodeckych), tj.

vyzvy, ¢asové mezery, obsazeni detektararoky MHD, naroky chodcapod. — byva saast
interniho technologického softwatadice, nezadava se v dopravnielSenich

(2) Vyvojovy diagram VD 3 —Vybr pitednostnich prograinpro 1ZS

(3) Vyvojovy diagram VD 2 — detekce MHD, v posloupnodte dopravnihaeSeni, tj. VD2/1,
VD2/2 az VD2/x a dle ozrigni VD 201 az VD 2xx

(4) Vyvojovy diagram VD 1 — zakladnfidici logika — ,malé" samostatné vyvojové diagra
(nastavovanitznych parametr apod.), (obvykle byvaji na poslednich stranach ¥BRaftidici
logikou jednotlivych fazi); jsou to vSechny samaséavyvojové diagramy ve VD1, které nejs
souastitidici logiky jednotlivych fazi — v posloupnosti deena&eni VD 101 az VD 1xx

(5) Logické podminky

(6) Vyvojovy diagram VD 1 — z&kladrtidici logika — ,fdzovéa logika“, tjfidici logika jednotlivych

>

mny

fazi F1, F2 az Fx, v posloupnosti dle dopravri#geni, tj. VD1/1, VD1/2 az VD1/x
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1 Souwasny stav

V sowtasné dob je SSZtizenoradicem AZD.Radi dopravi funguje jako koordinovany ve skugin
kiizovatek po ulici 5. k¥tna. Doprava jéizena pevnymi signalnimi programy.

2 Vychozi podklady

 situace ve tvaru ,dwg" od M@eska Lipa

e platné dopravnieSeni stavajiciho SSZ ke dni 1. 4. 2017

3 Sirsi dopravni vztahy

SSZ bude dopraenfungovat jako koordinované ve skupikiizovatek po ulici 5. kétha a bude
fungovat jako zavislyadic. Nadizenou drovni budeéadic AZD BD Hrnéitskd — Manesova, ktery
vysila koordinani impulsy Ix, aradic Siemens C 800 &insk& — Hriiiskd, ktery spoustitkovatky
doftizeni.

Radi ¢ bude kabelov & propojen s ostatnimi  fadiéi v koordinované skupin é.

4 Navrh organizace dopravy

Organizace dopravy je patrna ze situace.

5 Situani reSeni
Situani feSeni SSZ v #fitku 1:250 - viz pilohac.2.
V8echna nasstidla budou o grmeéru 200 mm.

Budou pouzita nav_éstidla s LED diodami.

Nawstidla vyklizovacich Sipek budou vybavena kontramtramy v provedenéerna deska s bilym
l[emovanim a oramovana &gerns.

U v3ech chodeckych néstidel budou instalovana akusticka éstidla pro nevidome.

Akustickd né¥stidla pro nevidomé musi byt zapojena tak, aby tikés signalizace mohla byt
provozu dle vlastniho zadanéh@asového nastaveni, odliSného &asového nastaveni provo
swtelné signalizace (tzn. umoznit stav, kdytelnd signalizace sviti, ale akusticka signalizpc
vypnuta, nafiklad v noci).

<

Wiy
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6 Dopravni znageni

Svislé a vodorovné ziani je patrné ze situace.

7 Stavebni Upravy

Nenavrhuji se.

8 Tabulka mezitasi

Pro vypaet tabulky meziagi (ptiloha 3.1) byla pouZita plathd metodika dle ,Techkych podminek
TP 81 — Navrhovani s$telnych signalizénich zdizeni pro fizeni provozu na pozemnich
komunikacich®, Ill. vydani, schvalenych Ministersta dopravyCR pod ¢&j. 122/2015-120-TN/2
s &innosti od 16. 11. 2015.

9 Zpusobrizeni

SSZ budeizenotradicem s volg programovatelnotidici logikou a umakujici zpisob programovani
a zadani dat dle Technickych podminek TP81 (dategrpetry ditace, logické podminky, vyvojové
diagramy).

DopravnireSeni je zpracovano formou algorititizeni, parametr, dat a logickych podminek tak, aby
poZadované funkcdézeni byly jednoznmé definovany.

Poznamka: v automatickénizeni musi byt pouzivanyeggem definované fazovéephody, zadané
projektantem dopravnih&seni.

9.1 Zakladni charakteristika rizeni

« dynamickérizeni v koordinaci, §) zachovani pevnych délek cyikh s preferenci autohius
e moznost izolovaného dynamickéfimeni s prordnnou délkou cyklu a s preferenci autabus
e Casow zavisla volba prograi zapinani a vypinani programovymi spinacimi hadina

« vedlejsi smry a grechod chodi pies hlavni sir jsou pouze na vyzvu; pokud n& neni narok,
sviti v hlavnim sréru trvale zelena

e pii koordinovanéntizeni se vyzvy realizuji zisodu zachovani koordinace v zadangémsovém
useku signalniho programu, v zavislosti na prodiaid hlavniho siru podle narok vozidel

e pokud @i izolovanémtizeni dojde k naroku na vyzvigasovym odstupem odgdchazejici vyzvy
vétSim, nez je zadana minimalni délka hlavni fazearavei nedochazi k prodluzovani hlavniho
smeéru podle narok vozidel, vyzva se fZe realizovat ihned

e zakladni sled fazije F1 -2 -4 -3 -5 — 1 angjbse pouze faze, na které je momeritalarok

e Vv pripack, Ze po bezkoliznim odiBovani na vyklizovaci Sipku KA (faze F2) nasleduje
protismérna zelena VC (faze F1), je pro zvySeni bémpsti vievo odbeujicich vozidel a pro
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dosazeni jednozgimostitizeni i zhasinani vyklizovaci Sipky zadantepuSeni zelené VAipd
rozsvicenim protisgrné zelené

* je mozné parametricky zadat, aby se volno vyklizogipky KA (faze F2) vybiralo nikoliv pouze
pii harocich vozidel, nybrz vzdy po fazi F1 (v kazdéyklu bez zavislosti na narocich vozidel)

e je moZzné parametricky zadat zékaz nérdk zakaz preference) na kaZzdérihfaSovacim
detektoru autobus MHD; je-li zadan tento zakaz, autobusy se fif@aSuji a tudiz nejsou
preferovany

* Je mozné parametricky zadat minimalni dotervené VC (na vjezdu 5. &na od jihu) pro
redukci tohoto viezdu (parametr N19); tato mozredstizi pro pipad poteby redukovat piet
vozidel vjizdgjicich do KiZovatky od jihu v pipac pretizeni navazujiciho Useku ulice 5&tna
smérem do centra ista

e je-li zaddna minimalni dob&ervené VC a po skaéeni fazi F3 nebo F4 jeSttato doba
neuplynula, nasleduje vg§bfaze F2 a ta trva tak dlouho, aby byla gpbominimalni zadana doba
cervené VC

e je-li zadana minimalni dob&rvené VC a neni-li ndrok na Zadnou z fazi F3,m48§, po fazi F1
se vybere faze F2 a trva tak dlouho, aby byla&g@iiminimalni zadana doltarvené VC

Pro Fizeni v koordinaci je zadana synchronizace signalch programi na tzv. logicky impuls:

e nadiizenyiadi¢ (AZD BD, Hrn &iiska — Manesova) vysila v zadan&sové poloze v cyklu
t = C — 1 koordinaéni impuls Ix

e Casova poloha koordigaiho impulsu v cyklu se v tomtoripad zadava pouze u nédeného
fadite, nikoliv uradice podizeného

e synchronizace je zaji&ta tim zfisobem, Ze pdizenyiadic ¢eka v zadanéasoveé poloze v cyklu
t = LI na okamzik vzniku logického impulsu LI

« logicky impuls vznikne u paizenéhatadice v okamziku, kdy uplyne zadana doba offsetu OF od
okamziku pichodu koordinéniho impulsu ze skupinovéltadice (i, =t + OF)

* fadi ¢eké na synchronizacidasové poloze t = LI nejdéle po zadanou dobu (systgmarametr
fadice, standardni hodnota je 30 s); pokud neni v tét® dynchronizace dosazenadic dale
neseka.Radic rovréz neéeka na synchronizaci ipad, Ze je vyhodnocena chyba synchronizace

Podrobny algoritmus ¥izeni je zpracovan formou vyvojovych diagrani:
VD1 Z&kladnitidici logika (giloha 3.7)

VD2 Detekce MHD (filoha 3.8)

VD3  Vyber ptednostnich prograimpro IZS (giloha 3.9)

Popis ¢asovych a stavovych paramett, pouzitych ve vyvojovych diagramech, a vSech dat
potiebnych k definovani gb&hutizeni, je uveden vifloze.

Predem definované logické podminkypouZzité ve vyvojovych diagramech, jsou uvedempyiloze.

Ridici logika musi byt zpracovanav softwaruradice tak, aby bylo mozné provéichasledné zemy
dat v signélnich programech bez nutnosti zasthnaprogramovangdici logiky.
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Detekce naroki_a pottia vozidel MHD (piihlaSovani_a odhlaSovani)probiha v kazdé seku&d
fizeni, ve v8ech fazich a fazovydeghodech. Z detekce jsou odvozovariglpdné stavové &sove
parametry, ufujici pozadovanoucasovou polohu signalu volno pro vozidla MHD v prav
probihajicim cykluizeni.

Diagram_draha - ¢as jizdy vozidel MHD od gihlaSovacich detektérke stogaram je uveden v
piiloze. Jizdni doby vozidel MHD byly ékeny nérenim na mista odpovidaji realnym pofmim.

Casové polohy zelenych v hlavnich sirech (VA a VC) jsou pro koordinované programy navrzeny
piiblizné podle ¢asovych poloh ve stavajicich pevnych programech, afla zachovana stavajici
koordinace.

9.1.1 Popis fazi
Fazové schéma a mozny sled fazi jsotilope 3.2, definovani fazovyctrgchoad v piiloze 3.3.

9.1.2 Signalni programy a délky cykh rizeni

Prehled signalnich prograinje uveden v filoze Casové nastaveni progréra grehled prograrin

9.1.3 Kapacitni posouzeni

Vzhledem k tomu, Ze v sdasné dob nejsou k dispozici Udaje o dopravnich intenzitdsby podily
zelenych v cyklu navrZenyftiplizné¢ podle stavajicich programiizeni. Vhodnost navrZzenych
parametil fizeni bude o¥ena ve zkuSebnim provozu a Vigadc potreby budou tyto parametry
upraveny tak, ab¥izeni optimald odpovidalo aktualnim dopravnim pémim.

9.1.4 Preference autobug MHD

DopravniieSeni je navrZzeno tak, aby umo¥alo nejen dynamickéizeni ve prosfch co mozna
nejplynulejsiho pijezdu automobilové dopravy, ale i modifikacélmhu fizeni - v mife odpovidajici
danym dopravnim pognim - ve prospch plynulejSiho pijezdu autobus vybavenych zazenim pro
aktivni detekci (vysil&e radiosignal z vozidel daradiét), a to ve srérech

+ 5. kwtna od centra
e 5. kwtna od jihu

Dopravni_ieSeni_je navrzeno tak, aby minimalizovalo negativhdopady na pnibéh Fizeni v
piipadé, Z7e by doSlo _k chybné funkci aktivni detekce vozaedl MHD (nevyslani nebo
nezaznamenani pozadavku vozidla MHD na odhlagestip v pFipadé, Ze se pihldSené vozidlo
MHD v ¢as neodhlasi z dopravnich divodi (dopravni nehoda, extrégdlouhd doba zastavkového
pobytu, mim@adné zastaveni na trati apod.):

e Vv piipack, Ze se fihlaSena vozidla MHD &as neodhlasi, prodluzovani faze podle nandkiD se
ukorti bud’ po dosaZeni zadané maximalni délky faze nebo pazéni zadaného maximalniho
prodlouZeni po poslednintiplaSeni — podle toho, co nastartévd
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e vV pripac, Ze se fihla3ena vozidla MHD &as neodhlasi, po dosazeni zadané doby od posledniho
piihldSeni nastane nucené odhlaseni viech vozidel MHD

e pii poZzadavku MHD na prodluZovani signalu volno jeqluzovano pouze prvni volno vybrané
po @ihlaseni

e je-li vyhodnocena logickd porucha odhlaSovacihaektetu aktivni detekce MHD progktery
signal volnoyidici logika na pihlaSovani MHD pro tento signal volno nereaguje

9.1.5 Vybér pirednostnich programi pro IZS (Integrovany zachranny systém)

DopravnifeSeni je navrZzeno tak, aby umoialo gednostni pkjezd vozidiim IZS ve snirech
* 5. kwtna od centra

e 5. kwtna od jihu

» Svarovska

Pro gednostni pkjezd vozidim IZS se po phladSeni tohoto vozidla vyslanintiplusného povelového
signalu (bd’ z vozidla nebo z disgaku) vybere pislusny pednostni program, a to po uplynuti
zadané doby odifchodu pislusného povelového signalu do poZzadovanélatka pednostniho
programu.

Vybrany gednostni program trva aZz do odhla3eni tohoto vazigklanim pislusného povelového
signalu (opt bud’ z vozidla nebo z dispaku) nebo po uplynuti zadané maximalni doby trvani
piednostniho programu.

Pri prihlaSeni vozidel 1ZS ziznych smira se gednostni programy vybiraji v fadi, v jakém byla
vozidla @ihlaSena.

9.2 Detekce

Je uvedeno vifloze.

9.3 Poruchy detektoii

Pro kazdy detektor jsou prdipad jeho poruchy definovany stavy, které majiggtodnoceny jako
porucha detektoru, a zarave pripadt vyhodnoceni poruchy detektoru poZadovana reékdige —
viz tabulka Poruchy detektiow piiloze.

9.4 Minimalni délky zelenych (signaii volno)

Radi musi zajistit, aby ve vSechipadech automatického provozu imiho tizeni nebyly délky
signati volno v3ech signalnich skupin kratSi nez 5 s.
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9.5 Délky ¢ervenozlutych a Zlutych

Jsou uvedeny vifloze Rehled nawgstidel.

9.6 Ruéni Fizeni

Je uvedeno vifloze.

9.7 Nabéh do automatickéhorizeni

Radi nabiha do automatickétitzeni b’ z vypnutého stavu nebo z rezimu blikajici Zlutbah@vym
(zapinacim) programem,igs [Fepinaci bod UZP do faze F1. Zéniho fizeni nabiharadic do
automatickéhdizeni fimo, gres repinaci bod UZP do faze F1.

9.8 Vypinani z automatickéhorizeni

Radi prechézi z automatickéhidzeni do reZimu blikajici Zluté nebo do vypnutétavs vypinacim
programem. Toto neplati pouze ¥igads poruchy SSZ, kdyadié prechazi na poruchovy stav
okamzit.

Vypinaci program je navrZzen tak, aby byl pouZitelbgz nutnosti Uprav pro v3echny mozné
kombinace signal volno i ¢ervenoZlutych, které mohou v okamZzikiepnuti na vypinaci program
nastat.

9.9 Casové nastaveni prograri

Je uvedeno vifloze.

9.10 Reqistr gitani a registry MHD

Je uvedeno vifloze.

10 Projednani
Navrh dopravnihdedeni byl projednan dne 22. 3. 2017 nstgkém dads Ceska Lipa.

Predkladana dokumentace je zpracovana v souladw&g/2éhoto projednani.
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11 Ostatni

Povazujeme zacelné konzultovat zpracované dopraveseni s vyrobcerradice a spolupracovat s
nim na pevodu zadani ditadice.

Radi, nawstidla a ostatniislusenstvi SSZ musi v plném rozsahuispat ustanovent'SN 73 6021
,Svételna signalizéni zaizeni - umisini a pouZiti nasstidel*, CSN 36 5601-1 ,Sktelna signalizéni

zaizeni - Technické a fuiki poZadavky(Cast 1: S¥telna signalizéni zaizeni protizeni silnéniho

provozu“ a ostatnich souvisejicich noremredpisi.

Pri zpracovani byl pouzit programovy soubor CROS®YiDIP Marek.
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SITUACE — VLE CNE KRIVKY
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Ptiloha¢. 3.a
SITUACNI SCHEMA

Délky dlouhych videosmy €ek
[ DVB1: 30 m DVB1: 30m |

Virtualni detektory aktivni detekce MHD — body p  FihlaSeni a odhlaseni

(vzdalenosti p fed SSZ v m, se zapornym znaménkem za SSZ)
Signalni skupina Vjezd Vyjezd Bod Bod
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VA<N> 1 2,34 DBA1M 200 DBA2M -10
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RUCNI RiZENi

Ruéni fizeni bude standardniliadicového typu a bude umésto ve skini radice.

Polohy r&nihofizeni:

1.

No o rwN

VA, VC, PB, PD
VA, VC

VA, KA, SB

VvC

VB, KB, PA
VB, KB

SA, VD, KD

Ptiloha¢. 3.b
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Priloha¢. 3.c
CASOVE NASTAVENi PROGRAMU A PREHLED PROGRAMU

SSZ bude dopraenfungovat jako koordinované ve skupikiizovatek po ulici 5. kétna a bude
fungovat jako zavislyadic. Nadizenou drovni budéadic AZD BD Hrnéitskd — Manesova, ktery
vysila koordinani impulsy Ix, aradic Siemens C 800 &insk& — Hriiiskd, ktery spoustitkovatky
doftizeni.

Casové nastaveni programadii (plati pouze fi preruseni spojeni s néidenymiadicem):
Pondtli — Patek Sobota Neéke
5.30 - 17 P5

Casové nastaveni provozu akustické signalizace @vimlomé viadii (pokud je SSZ v provozu):

Pondli — Patek Sobota Nebb

7-20 7-20 7-20

Vyjimeé¢né dny :

1.1. jako Nedle 6.7. jako Netle 24.12.  jako Netle
1.5. jako Nedle 28.9. jako Netle 25.12. jako Netle
8.5. jako Nedle 28.10. jako Netle 26.12. jako Netle
5.7. jako Nedle 17.11. jako Netle

Piehled programi

« P1/60 pro dynamické&izeni v koordinaci, s pevnou délkou cyklu — prdgla #zny provoz
« P2/70 pro dynamické&izeni v koordinaci, s pevnou délkou cyklu — p&driy a silny provoz

« P3/70 pro dynamické&izeni v koordinaci, s pevnou déelkou cyklu — p&driy a silny provoz, se
zadanim redukce volna na vjezdu VC (%tka od jihu) (rezerva)

« P4 kopie programu P1 (rezerva)

« P5 pro izolované dynamickiézeni s prordnnou délkou cyklu — pro slabygimy i silny
provoz

« P6 celatervena

e PY7 prednostni program pro 1ZS

« P8 prednostni program pro 1ZS

« PO prednostni program pro 1ZS

e P10/70 zé&lozni pevny program



K4 5. KVETNA - SVAROVSKA *** DIP Marek 4/17 |

Priloha¢. 3.d (1 ze 2)

DETEKCE
(2L) (A) (B)
casové vy- doba fihla- odhla- video-
Funkce: mezery zva obsazeni Sovani Sovani jind fleame
Videosmyky pro vozidla
DKA * * VK1
DVB1 * *
DVBS
DVB1' * *
DVBS' VK2

Induk &ni smykové detektory pro vozidla
DVD * *

Tlacditka pro chodce

U v3ech tlgitek musi byt instalovano &to ,CEKEJTE", které sviti od prvniho naroku
zaregistrovaného na didku v dok po za&éatku Fislusné&ervené, az do Zatku gislusné zelené
DPA *

DPA’ *

Virtualni detektory (body pfihlaSeni a odhlaSeni) aktivni detekce vozidel MHD
DBA1M *

DBA2M *

DBC1M *

DBC2M *

Povelové signaly z IZS (Integrovaného zachrannéhgstému)

PS 04-VA-1 1)
PS 04-VA-2 1)
PS 04-VB-1 (1)
PS 04-VB-2 1)
PS 04-VC-1 1)
PS 04-VC-2 1)

(1) nérok na pednostni program; popis povelovych sigin@ u tabulky dat

Videodetekce se zadanou strovou detekci musi byt nakonfigurovana tak, aby naoky vozidel
vyhodnocovala smirové — tzn. aby reagovala pouze na vozidla jedoucirem ke stopare a
nikoliv na vozidla jedouci v protisénu.
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Prilohac¢. 3.d (2 ze 2)
DETEKCE

VSechny detektory MHD musi vyhodnocovat naroky po rozhodovacim kriddice, tzn., zda byti
nebyl narok na detektoru v pgagrobihajicim rozhodovacim kroku.

Za narok na detektoru MHD v pravé probihajicim rozhodovacim kroku se povaZuje z#ma stavu
detektoru v pr&¥ probihajici sekundz ,,0 - detektor neobsazen” na ,1 - detektor obsaze

Narok na detektoru MHD ¢as -
rozhodovaci kro 1 2 3 4 5 6
stav 1
DTX obsazen o [] | |
1
narok na DTX Q|
v praw probihajicim *ANO ne| *ANO ne ne ne
rozhodovacim kroku

* = v praw probihajicim rozhodovacim kroku doSlo kesmhstavu detektoru
z ,0 - detektor neobsazen” na , 1 — detektmsazen®.
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PREHLED NAV ESTIDEL

V8echna nésstidla maji pimeér 200 mm

Sig. skupina  Nasstidla
SA> SA> SA>’
VA VA VA
KA< KA<
SB> SB>
VB VB VB’
KB< KB<
VC VC VC’
SD> SD>
VD VD VD’
KD< KD<
PA PA PA
PB PB PB’
PD PD PD’

Ptiloha¢. 3.e

Délky ¢ervenozlutych a Zlutych u Fibarevnych vozidlovych signalnich
skupin:

gervenozlutd: 2 s

Zlutd: 3 s
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Prilohag¢. 3.f (1 ze 2)
REGISTRY

REGISTR SCITANI

V fadii bude Zizen registr &tani.

Do registru &itani se zapisuji @y naroki na vSech zadanych detektorech.

Standardnim zadanim je zapis naroki na vSech vozidlovych detektorech i tiéitcich pro chodce.

Registr gitani musi byt vol&é programovatelny tak, aby bylo mozné zadavat litrm&adetektory
vSech tyfi, kterymi je gislusné SSZ vybaveno (nididad indukéni smykové detektory,
infradetektory, tlaitka pro chodce, trolejové detektory, kontaktni k@mro tramvaje, videodetekce
apod.).

Za jeden narok se povazuje &ma stavu detektoru v dané sekémnd,0 - detektor neobsazen” na ,1 -
detektor obsazen*.

Naroky na kazdém detektoru zuwa%e sgitaji v zadanychcasovych intervalech. Standardnim
intervalem gitani (pokud neni poZzadovano jinak), je jedna beldina, naph 9.00 - 10.00 h.

Registr gitani musi byt volé programovatelny tak, aby bylo moZzné zadavat litm&aasové
intervaly gitani (nap. 5 minut, 15 minut, 1 hodina, 0.00 - 24.00 h).

Registrované ptty naroki na jednotlivych detektorech se v registru ukladdjdo v¢erpani kapacity
registru. Po werpani kapacity registru se nejstarSi intervdtadsi gemaze pray probihajicim
intervalem sitani.

Registrované pay naroki na jednotlivych detektorech v zadanych intervalggtani se pedavaji v

dale uvedeném tvaru tabulek Tabulkového editorurddioft EXCEL. Péet sloupd v tabulce zavisi
na p@&tu itanych detektar.

Vzor tabulky registru&tani:

HOD DEN MES DVA DVA' DvVB1 DVvC DSC DTA1™ DTA1> DTA2 DPA  KTA>
0 25 10 27 91 89 45 80 110 47 7 34 0
1 25 10 16 83 85 98 92 108 44 15 12 1
2 25 10 9 66 69 37 61 83 32 9 0 0
3 25 10 5 48 49 115 48 51 23 5 77 2
4 25 10 21 53 126 256 64 13 25 7 28 0
apod.

Do registru gitani zadat jako dalsi detektorové vstupy i vSechngovelové signaly PS z I1ZS.
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Prilohag. 3.f (2 ze 2)
REGISTRY

REGISTRY MHD

Pro moZnost ziného zjifovani gipadnych poruch aktivni detekce vozidel MHD (neay$lnebo
nezaznamenani naroku vozidla MHB prijezdu mistem virtualniho detektoru — mistéhlaseni
nebo odhlaseni) se navrhujédit v radii:

REGISTR NAROK U MHD

e do registru naraknaitat paty naroki vozidel MHD, a to zvlia&Sna kazdém detektoru MHD

e naroky né&itat vZzdy v intervalu od 0.00 h do 24.00 h
e registrované pity naroki za nditaci interval mit uloZeny v registru po dobu ndsiécich 30 df

e registrované p#ty naroki ukladat v nasledujicim tvaru:

Detektory MHD
den Mésic Dx (D) Dx
01 01 XX XX XX
31 12 XX XX XX
31 fadkl

XX = p&et narok na gFislusném detektoru MHD z&ipludny naitaci interval

REGISTR UDALOSTI (v &etné registru &¢asovych naroki MHD)

e do registru udalosti zapisovat:

e kazdou udélost dle zadani ve vyvojovém diagramekidet MHD

« dale jako samostatnou udalost kazdy narok na kazdéektoru MHD:
detektory aktivni detekce MHD: kdd udalosti = 0

e Vv registru mit uloZzeno vzdy poslednich nejié&00 registrovanych udalosti

e po v¢erpani kapacity registru se nejstarsi udalésinaze nejnaySi udalosti

e registrované udalosti ukladat v nasledujicim tvaru:

den mésic hodina minuta sekunda detektor kéd udalosti
01 01 00 00 00 Dx X
31 12 23 59 59 Dx X

500 fadkd
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TABULKA MEZI CASU

Vodorovné: vyklizuje

Svisle:

najizdi

Ptilohad. 3.1

Vyklizovaci a najizdéci rychlosti pro vypocet mezi¢asu (dle TP81; tb = bezpe&nostni doba):
Signaly pro motorova vozidla: v pfimém sméru 35 km/h, v oblouku 25 km/h (tb =2 s)

Signaly pro chodce: 5 km/h (th=05s)

RA |FV [DN [RA |FV DN |F¥ |RA |FV (DN |FG |FG |FG
$A> |VA |KA< |SB> |VB |KB< [VC |SD> |VD |KD< |PA |PB (PD
RA 84> § 2% | 00 04 | 04
F¥ VA 00 | #% 07 | 07 05 | 06 | 05 | 05
DN KA< ¥4 05 04 03 03 | 04
A §B> 2% | 00 03 05 | 05 04
FV VB 05 [ 07 | O7 [ 00 | %« 08 06 | 06 05 | 07
D KB¢ 05 ¥% | 04 04 03
FY V¢ 05 | 04 | 07 | OT | #& 05 | 05 | 06
Rk 50> 06 %% | 00 04
FV VD 06 | 06 | 06 | 06 | 05 | 05 | 00 | % 07 | 04
D KD< 04 04 | 04 03 % | 06 02
Fa PA 08 | 08 | 06 06 04 | =+
-;‘:Fﬁ PE 08 | 09 | 09 | 09 06 ki
?,Fh PD 05 08 | 08 | 08 $4




K4 5.KVETNA - SVAROVSKA *** DIP Marek 4/17

Pfednostni programy pro 1ZS:
P7: volno VA, KA

P8: volno VC

P9: volno VB, KB

F1

VA

N

Ptilohac. 3.2

FAZOVE SCHEMA

F3

PD jen pfi sledu F3-2, 5-2

F4 F5
PA
—— 1
47— VB
KB
sD —
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Priloha¢. 3.3 (1 z 5)
FAZOVE PRECHODY

FP 1.2 délka 13 s FP 1.3 délka 14 s
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Priloha¢. 3.3 (2 z 5)
FAZOVE PRECHODY

FP 2.1 délka 13 s FP 2.3 délka 12 s

vodido 0 510 vodide, 00 510
ERRRARRNSERYY
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VR )80 Cheteernim iR WA e M
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PFGPA | 98] 80 =|eemeswmmcosse|s 1 . Qﬂ:j 89,  =l=mmsmmmmmes|s
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Priloha¢. 3.3 (3 z 5)

FAZOVE PRECHODY

FP 3.1 délka 12 s
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Priloha¢. 3.3 (4 z 5)
FAZOVE PRECHODY

FP 5.1 delka 12s FP 5.2 delka 11s
codido, 005 00 |
::::::::::::::::::::: e :::::::::::z:::i:::.':
LRASH 08 gl TiZeee DRA A
T | L B i TR ]
DN KRG 9B 8B e : DN ke !
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CRVWD )88 0 Cieeeemmesis CFOYD 99 0] Cheeeeemeesis
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Priloha¢. 3.3 (5 z 5)
FAZOVE PRECHODY

Vypinaci program délka 9 s

. Spineci doby | I8

::::::::::::::::::::::::::::: e

. RE SA | 98; 99, 99, 99,

PEY VA L ppl 8 98! 9 Tl teeeme|BERE

DN KAC ! 98! 98) 29! 89} eiieeiiins R

. RA 8B> . 98, 99, 99, 4%, R RS i

VRV VB ! 0B 09! 881 9! e

. DN KB< , 88, 89 u§) 99, i '

VRV VG L og o sg! g

' RASD> ) 98' 98’ 98’ g

VRV VD ' oos! g9’ gyt g

DR KDC ! 98! 99! 99’ gg!

LFGPA ! o9g! 9! 9gl g

'FgER 'ge gl ogg g

| F@ PD 04, 0 88 o

:3:::3::::2“:::::::::::3}:::::il
Legenda:

St ‘ i --- = vypnuto bt = Fervend/stdj 224 = blik. Zlutd 1 981 931 = trvald Gervend
Velno 3 DOD = taa 3 = zelend/volno 233 = blik. Zlutd 1 971 931 = trvald zelend
P9 = perisivni volne  TIT = odbavovaci signal BEE = dvoj.blik.2lutd - 1 961 391 = nezapind se

Prechody & b3 = Zervendtilutd L-1= 2lutd (= 35 /07 = Elutd ) 3s

777 = odekdve] volne ++e = signdl pozor
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Prilohac. 3.4 (1 ze 3)
DATA, PARAMETRY A CITACE

Casové Data
Popis para- | Ozna- Signalni programy
metry ceni P1 P2 P3 P4 P5
Pfepinaci bod (uizol. = 1) - UzpP 40 50 50 40 1
Délka cyklu - C 60 70 70 60 -
Logicky impuls (LI = Ix + OF) - LI 40 50 50 40 -
Offset pro koordinaci - OF 41 51 51 41 -
Izol. fizeni:zadat N1=0 - N1 1 1 1 1 0
Koor. fizeni: zadat N1 =1
Délka F1 (u koor. v cyklu, uizol. = 10) T2 N2 48 58 58 48 13
Min. d. F1 pro MHD v cyklu - N5 30 46 46 30 3
(u koor. pfed N2, uizol. = 1)
Max. d. F1 pro MHD T6 N6* 30 30 30 30 30
(>N32-N51 & > N34 -N52)
(* = doby od zac¢atku M1 = 1)
Max. d. F2 dle KA - N7 0 0 0 0 0
Vybér KA: vzdy po F1: zadat N8 =0 - N8 1 1 1 1 1
jen pfi ndroku: zadat N8 =1
Min. d. F3* T10 N10 0 0 0 0 0
Max. d. F3+* dle VB>, max. d. F2 dle SB T11 N11 4 6 6 4 6
Max. d. F3* dle VB<” T12 N12 4 6 6 4 6
(* = pfi sledu F4-3 se délka F3 zkratio tF4 a 2 s)
(+ = po vybéru F2 se délka F3 zkréti o tF2 a 4 s)
Délka F4 - N14 0 0 0 0 0
Min. d. F5 - N16 0 0 0 0 0
Max. d. F5 - N17 1 3 3 1 3
Min. d. éervené VC (pro redukci viezdu VC; T19 N19 0 0 30 0 0
pfi zadani N19 = 0 fadi¢ na tento parametr
nereaguje a volno VC se nekrati)
Casové mezery DKA - N21 0,1 0,1 0,1 0,1 0,1
DVB1, DVB1’ - N22 1,0 1,0 1,0 1,0 1,0
DVD - N23 3,0 3,0 3,0 3,0 3,0
Doba obsazeni DKA - N24 50 50 50 50 50
DVB1, DVBY’ - N25 1,0 1,0 1,0 1,0 1,0
Pozadované prodl. VA dle DBA1M T32 N32 30 30 30 30 30
Pozadované prodl. VC dle DBC1Mx T34 N34 17 17 17 17 17
Pomocné parametry detekce MHD T31,33 -
Rozdil pfihl. a odhl. vozidel MHD pro - N50 7 7 7 7 7
odvozeni poruch detektori MHD
Doba zkraceni max. prodl. pro rozho-
dovani o vybéru a prodluzovani:
VA dle DBA1M - N51 10 10 10 10 10
VC dle DBC1IM - N52 10 10 10 10 10
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Prilohac. 3.4 (2 ze 3)
DATA, PARAMETRY A CITACE

Casové Data
Popis para- | Ozna- Signalni programy

metry ceni P1 P2 P3 P4 P5
Zakaz naroku: zadat Nxx =1
na DBA1M - N81 0 0 0 0 0
na DBC1M - N82 0 0 0 0 0
Doba od posledniho pfihlaSeni - N99 120 120 120 120 120
pro nucené odhlaSeni MHD

Plati pro vSechny programy a rezimy¥izeni

Casové Data
Popis para- | Ozna-
metry ceni
Max. d. trvani pfedn. programu (>= 20) T102 N102 40
Doba od pfichodu PS do zac¢atku P7 T107 N107 5
Doba od pfichodu PS do zac¢atku P8 T108 N108 5
Doba od pfichodu PS do za¢atku P9 T109 N109 5

DalSi programy

» P6 - celocervena

e P7 - pfednostni program pro IZS: volno VA, KA
» P8 — pfednostni program pro IZS: volno VC

« P9 — pfednostni program pro IZS: volno VB, ZB
e P10/ 70— zalozni pevny program

Funkce povelovych signal

« PS 04-VA-1 IZS - K4 Tento PS vysila I1ZS pfi za¢atku naroku na pfednostni prajezd vozidel
IZS ve sméru VA (z 5. kvétna od centra)

e PS 04-VA-2 IZS - K4 Tento PS vysila I1ZS pfi konci naroku na pfednostni prdjezd vozidel
IZS ve sméru VA (z 5. kvétna od centra)

« PS 04-VB-1 IZS - K4 Tento PS vysila I1ZS pfi za¢atku naroku na pfednostni prajezd vozidel
IZS ve sméru VB (z ulice Svarovské)

« PS 04-VB-2 IZS - K4 Tento PS vysila I1ZS pfi konci naroku na pfednostni prijezd vozidel
IZS ve sméru VB (z ulice Svarovské)

e PS04-VC-1 1ZS - K4 Tento PS vysila IZS pfi za¢atku naroku na prednostni prijezd vozidel
IZS ve sméru VA (5. kvétna od jihu)

e PSO04-VC-2 1ZS - K4 Tento PS vysila IZS pfi konci naroku na pfrednostni prijezd vozidel
IZS ve sméru VA (5. kvétna od jihu)
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Prilohac. 3.4 (3 ze 3)
DATA, PARAMETRY A CITACE

Stavové parametry

M1=1 bézi doba od okamziku [(t=N5 & N1=1) v
v (t=1 & N1<>1 & zacal novy cyklus )] do konce F1

M2=1 vybér F2 po F3,5

M12=1 t>délka F1 v cyklu

M31 pocet pfihlaSenych autobus(i na DBA1M

M32 dtto v dobé zmeény pfihlaSovani

M33 pocet pfihlaSenych autobus(t na DBC1M

M34 dtto v dobé zmeény pfihlaSovani

mM81,83 pomocné parametry detekce MHD

MP51,52 pomocné parametry detekce MHD

MP1=1 logicka porucha DBA2M

MP2 =1 logicka porucha DBC2M

MP11-21 =1 pferuSeni funkce detektord (dle tabulky poruch detektor()

Casové &itace

t ¢asovy cita¢ cyklu

tFx casovy Cita¢ faze Fx (doba od zacatku faze)

tFP ¢asovy citac fazového prechodu (doba od zacatku fazového prechodu)

tXX pro vSechny signalni skupiny doba od zac¢atku volna sig. skupiny XX do konce volna

tkXX pro vSechny signalni skupiny doba od konce volna sig. skupiny XX do za¢atku
nasledujiciho volna

t1 doba trvani M1 =1

tAN31 doba od 1. pfihlaSeni na DBA1M

tAN32 doba od posledniho pfihlaseni na DBA1IM

tAN33 doba od 1. pfihlaSeni na DBC1M

tAN34 doba od posledniho pfihlaseni na DBC1M

Rozhodovaci krok fadice

r = 0,5 sekundy (pokud to fadi€ umozriuje),
r = 1 sekunda (pokud fadi¢ neumoznuje krok 0,5 sekundy)

Nulovani narokl na vyzvovych detektorech

vozidlové detektory : po celou dobu trvani pfisluSného volna a 5 s po skonéeni pfisl. volna
tlacitka pro chodce : po celou dobu trvani pfisluSného volna
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Prilohac. 3.5
PORUCHY DETEKTORU
Reakce fadi¢e na vyhodnoceni Definovani
Detektor poruchy detekce poruchy detekce
Nastaveni pfi porusSe*
VK1 MP11 =1 reakce na poruchy preruSeni funkce
VK2 MP12=1 jsou zadany pfimo detekce
v pfislusnych
DVD MP21=1 logickych podminkach
detekce MHD devD1a?2 devD1a?2
tlacitka pro N nedefinuje se
chodce
* je-li detektor vyhodnocovan jako bezporuchovy, je pfislusny stavovy parametr MPxx = 0
N fadi¢ na poruchu detektoru pfi fizeni nereaguje
VD vyvojovy diagram

Poznamka: v pfipadé poruchy detektoru se od okamZiku dalSiho naroku na detektoru poruchovy stav
rusi a detektor je dale vyhodnocovan jako bezporuchovy.

LOGICKE PODMINKY

Priloha¢. 3.6

L5 = A(DVD) v MP21 = 1 narok na F5
L4 = A(DPA v DPA) narok na F4
L3 = B(DVB1") >= N25 v MP12 =1 narok na F3
L2 = (B(DKA) >= N24 & MP11 = 0) v N8 = 0 v narok na F2
v (B(DVB1) >= N25 & L3 = - & L4 = -)
L11 = ZL(DKA) >= N21 v MP11 = 1 KA neprodl.
L12 = ZL(DVB1) >= N22 & MP12 = 0 SB,VB> neprodl.
L13 = ZL(DVB1) >= N22 & MP12 = 0 VB<” neprodl.
L14 = ZL(DVD) >= N23 & MP21 =0 VD neprodl.
L4l = M31 =0 v (tVA > 19 & tAN32 > N32) v t1 >= T6 bus VA neprodl. F1,2
L42 = M33 = 0 v (tVC > 19 & tAN34 > N34) v t1 >= T6 bus VC neprodl. F1
L91 = N81 =1 pomocna podm. k DBA2M
L92 = N82 =1 pomocna podm. k DBC2M
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Prilohac. 3.7 (1 ze 3)
VYVOJOVY DIAGRAM 1/1

ZAKLADNI RIDICI LOGIKA

Y -
N1=1&t=C
+

F1 | =0 I

T19 = N19 + 3, M2 =0

Y

@:1 > t=1 M =MI12=1t1 =20 <L3VL4VL5V

+ M31 = M31 + M32 MP12 + MP21 > 0 /
M33 = M33 + M34, M32 = M34 = 0 T
L
M1 = 1

-
-

M12 =1 v (N1 <> 1 & tF1 >= N2 & MP12 + MP21 = 0)

L3 v L4 v L5 '--|=
+
) . t=M1=M2 =0
B >_J M31 = M31 + M32
(42 & (L1 v L2) M33 = M33 + M34
- M32 = M34 = 0

| T10 = N10, T11 = N11, T12 = N12 |

<L2v(N19>0&L3=-> M1 = M12 = 0—<_ 14 ><_13 ><_156 —
+ + +

& L4 =-8&L5=-)
" | FP1.4 | | FP1.3 | | FP1.5 |

> @ ©® ©6
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Prilohac. 3.7 (2 ze 3)
VYVOJOVY DIAGRAM 1/2

ZAKLADNI RIDICI LOGIKA

A
®

<_L4 L3 LS > .

< (tkvC >= T19 - 6 v -
| FP2.4 | | FP2.3 | _ N19 = 0) & (L12 v
<iSB >= 5 tF2 >= T11 v M2 = 1)

@ @ [ '

A
®

F3
T10 =T10 - tVB + 5
T11 =T11 -tVB + 5
T12 = T12 - tVB + 5

-l &
- @

tF3 >= T10 & (L13 v tF3 >= T12) & (L12 v tF3 > T11)

+

<_L5
T

le
B .
1kVC >= T19 -5 _ ~

FP35 Y NTO = tkVC <T+19 E
M2 = 1
[ FP3.1 | FP3.2

@
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Prilohac. 3.7 (3 ze 3)
VYVOJOVY DIAGRAM 1/3

ZAKLADNI RIDICI LOGIKA

[
[ ]

(tF5 >= N16 & L14)\~
v tF5 >= N17 /

[
[

(VG >= T19 - 4 KVC < T19 - 17 >
v N19 = 0 / E
+
M2 = 1
FP5.1 FP5.2
VD 101
Y -
t=N5& N1=1 >
+
M1 = 1 |
VD 102
\d
< N1 =18&t=N2 N1 <> 1 &t >= N2 N1 <> 1 & t < N2 >
+ - +
M12 = 1 | | mi2=0
M12 = 1 | A /
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Prilohac. 3.8 (1 ze 3)
VYVOJOVY DIAGRAM 2/1

DETEKCE MHD

VD 211

Y

T31= T33 = 900, T32 = N32 - N51, T34 = N34 - N52
M31 = M31+M32, M33 = M33+M34, t1 = M32 = M34 = 0

< N6 > T32 & N6 > T34 - T32 > T34 -
+ +
[ 76 = N6 T6 = T32 || T6 = T34 |
<M1 =1 > . ,
+

T31 = T6 - T32
T33 = T6 - T34

<M =0 > }t1=t1+*|}J




K4 5. KVETNA - SVAROVSKA #*+*

DIP Marek 4/17

Prilohac. 3.8 (2 ze 3)

VYVOJOVY DIAGRAM 2/2
DETEKCE MHD

ZvIast pro:
DTx DTy Mx My tANXx  tANy tx TX x1 LX
VD 221 DBA1M DBA2M | M31 M32 tAN31 tAN32 1 T31 N99 L91
VD 222 DBC1M DBC2M | M33 M34 tAN33 tAN34 t1 T33 N99 192
Y - -
< Mx + My >0 A(DTx) v této s >
+ +
tANX = tANx + r < X <= Tx . My = My + 1 -
tANy = tANy + r T tANy = 0
Mx = Mx + 1
tANy = 0
L
Y -
< A(DTy) v této s
+
Mx>0_>_—| My = My - 1 H{ Mx + My< 1 v tANy > x1 v Lx >
+
+
tANy = Mx= My = 0 —

|IVIx=Mx-1

| tANx =
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Prilohac. 3.8 (3 ze 3)

VYVOJOVY DIAGRAM 2/3
DETEKCE MHD

ZvIaSt pro: (plati pro levy vyvojovy diagram)

DTx Mxx TX

Mx My tANX tANy x1 MPx

VD 231 | DBA1M M81 VA
VD 232 | DBC1IM M83 VC

M31 M32  tAN31 tAN32 3 MP1
M33 M34  tAN33 tAN34 3 MP2

ZvlaSt pro: (plati pro pravy vyvojovy diagram)

DTx DTy MPx MPy

VD 233 | DBA1M DBA2M | MP51 MP1

VD 234 | DBC1M DBC2M | MP52 MP2

v
< A( DTx{) vidtos >—

< MPx=N50-1 >—
|+

zaCatek nebo konec
volna Tx viétos

| wPy =1
_ zapsat do registru udélosti:
- detektor DTy, kod =4

il

+

y Mo = Mxx -1 |

—

< MPx <= NS0 -1 >—
|+

| MPx = MPx + 1

-
-

Y

< Mxx > 90 v A(DTx) v této s

+

< A(DTy) v této s
+

|_Mxx =3 - (x1 krdt MPx)

il

< Mxx == 0 >

+

| MPpy =mPx =0 |

P

|+

o

zapsat do registru uddlosti:
detektor DTy, kéd=5

[ Mxx = Mx = My = tANx = tANy

T}

-

MPx > 0

Y

E

MPx = MPx - 1 ]—-—
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Prilohac. 3.9 (1 ze 2)
VYVOJOVY DIAGRAM 3/1

VYBER PREDNOSTNICH PROGRAMU PRO IZS

Bézi pri vSech programech a rezimeclitizeni (ale nelzi pri rezimu blikajici Zluta)
a ma pri Fizeni nejvyssi prioritu

Pfi pfechodu z automatického nebo ruéniho fizeni do pfednostniho programu, mezi jednotlivymi
prednostnimi programy a zpét z pfednostniho programu do automatického nebo ruéniho fizeni musi
fadi¢ dodrzovat zadané mezi¢asy dle tabulky mezi¢asu a zadané minimalni délky zelenych.

VD 301
\
*PS 04-VA-1 - *PS 04-VC-1 - *PS 04-VB-1 -
& T107 = 0 & T108 = 0 & T109 = 0
+ + +
| T107 = r T108 = r T109 = r
Y
Y _ _ _
< T107 > 0 T108 > 0

T108 = T108 + r

Y

<*PS 04 — *PS 04-VC-2 > -

| T107 = 0

* = prfiSel povelovy signal (nabézna hrana)
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Prilohac. 3.9 (2 ze 2)
VYVOJOVY DIAGRAM 3/2

VYBER PREDNOSTNICH PROGRAMU PRO IZS

Bézi pri vSech programech a rezimeclitizeni (ale nelzi pri rezimu blikajici Zluta)
a ma pri Fizeni nejvyssi prioritu

VD 302

&5

Y

< béZi automatické nebo ruéni Fizeni
+

T107 > 0 & ~ T108 > 0 & _ T109 > 0 & _
T107 >= N107 + r T108 >= N108 + r T109 >= N109 + r

+ + +
| T102 = 0 | T102 = 0 T102 = 0

- &
-+ #

vybér programu vybér programu

vybér programu
P7 (VA, KA) P8 (VC)

P9 (VB, KB)

T102 >= N102 + r\~ | T102 = T102 >= N102 + r\ ~| T102 = T102 >= N102 + r\~| T102 =
vT07 =0 T102 + r v T08 = 0 T102 + r v T09 =0 T102 + r
+ + +
[ T102 = T107 = 0 | [ T102 = T108 = 0 | [ T102 = T109 = 0 |

< T8 =0 > < Tm@_—@ < TI07 =0 >
+ +
< TI09=0 > < Tm@_—@) < TI08=0_ >
+ +
i

| navrat do automatického fizeni |
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. Prilohag. 3.10
ZALOZNI PEVNY PROGRAM

P10/70
uUzp =1

L od doy od do, 0 10 20 30 40 50, 60 70
[ i 1

i H 1 ! i 2 1 1 i 1
R R R R R

By AT BB) M) Q) B vemss aves cin v s ey el ot st
FY R e :
D KAC
(RA SB> |
Ve
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I
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Priloha¢. 3.11
DIAGRAM DRAHA - CAS

JiZDA VOZIDEL MHD
OD PRIHLASOVACICH DETEKTOR U KE STOPCARAM

v =rychlost (km/h)
e = okamzik detekce

(20) 30 17.(7)
5
14 .
v (35)24 - N34 v 14 (34)
N32
v 50 v 50
0 0 0 0
DBA1TM N DBCIM
B0 |
VA
196 L | |, L 66 L
0 4 70

200 4 0



K4 5.KVETNA - SVAROVSKA *** DIP Marek 4/17

Texty do situace

Zmény dopravniho zna €eni (dle situace):

e Upravit vodorovné dopravni zna €eni.

Zmény ve vystroji a vybaveni SSZ (dle situace):

e U vSech chodeckych nav éstidel doplnit nova akusticka ndv  éstidla pro nevidomé.
e VSechna stavajici nav éstidla vym énit za nav éstidla s LED diodami.

¢ Na wyloznik sloupu SSZ €. 3 umistit videokameru VK1.

e Usloupu SSZ €. 3 nadom é ¢.p. 812 osadit tla €itko pro chodce DPA.

* Nasloupu SSZ €. 4 osadit tla €itko pro chodce DPA'.

e Instalovat novy sloup SSZ €. 5 vysoky 6 m s vyloZznikem o délce vyloZzeni 4 m (v ystroj SSZ
na sloupu z ustane beze zm én).

* Navyloznik sloupu SSZ €. 5 umistit videokameru VK2.
* Navjezdu z ul. Konopeova (z autobusového nadrazi) instalovat induk ¢€ni smy éku DVD.

* Nadefinovat virtualni videosmy €ky DKA, DVBS, DVB1, DVBS' a DVB1'.

Radié musi byt na vstupech vybaven _ pro pfijem signald od aktivni detekce vozidel MHD a pro
pfijem povelovych signéld z 1ZS dle bodu 3.d dopravniho feSeni, i kdyz tyto signaly budou doplnény
dodatec¢né v budoucnu.

Konkrétni technické provedeni aktivni detekce vozidel MHD i povelovych signéld z 1ZS bude feSeno
dodatecné s tim, Ze vystupy z nich budou pdjdou do fadi¢e jako vstupy dvoustavovych analogovych
signéld 0 (ne) nebo 1 (ano), obdobné jako vstupy z ostatnich detektord.

Vlastni dopravni feSeni SSZ je zpracovano tak, Ze je pfipraveno na pfijem vSech téchto signald, umi
na né reagovat pozadovanym zpusobem a mdze fungovat beze zmény s témito signdly i bez nich.

Aktivni detekce MHD
Virtualni detektory (body p FrihlaSeni a odhlaseni)

Poznamka: vSechny uvedené vzdalenosti jsou skutecné vzdalenosti pfed navéstidly (pfipadné se
zapornym znaménkem za navéstidly) v ose prislusného jizdniho pruhu autobusd (nikoliv vzdalenosti
vzdusnou ¢arou)

Signalni skupina Vjezd Vyjezd Bod Bod

a smér jizdy MHD | ramenem | ramenem prihlaSeni (m) odhlaSeni (m)
VA<N> 1 2,34 DBA1M 200 DBA2M -10
VC</> 3 124 DBC1M 70 DBC2M -10




